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前言 
 

感谢您购买拓普康三维激光扫描仪 GLS-2000。为了更好地使用该仪器,请仔细阅读本使用手册,

并妥善保存,以便随时查阅. 

 操作仪器前请仔细阅读本使用手册。 

 仪器指标和外观因产品的改进而改变，恕不另行通知，拓普康公司不承担任何责任，敬请谅解。 

 本使用手册的内容可能因产品的改进而改变，恕不另行通知，敬请谅解。 

 为便于阅读，手册中部分插图做了简化处理。 

 本手册受著作权保护，所有的版权归拓普康公司所有。 

 除版权法允许外，本手册不得被复制，任何一部分不允许以任何形式或任何方式复制。 

本手册不得被修改、改编或用于生产其他衍生产品。 

 

符号约定 

本手册使用下列符号和约定： 

：表示操作前应阅读的注意事项和重要内容。 

：表示参见的章节及其名称。 

：表示补充说明。 

[确定]   ：表示仪器显示器上的按键。  

 

手册风格注释 

本手册中出现的所有公司和产品名称为相应各个组织的商标或者注册商标。 



4

目 录

目 录……………………………………………………………………………………………………05

1. 安全操作须知………………………………………………………………………………………07

2. 注意事项……………………………………………………………………………………………10

3. 激光安全信息………………………………………………………………………………………15

4. GLS-2000 产品介绍…………………………………………………………………………………17

4.1 仪器部件名称………………………………………………………………………………17

4.2 操作键………………………………………………………………………………………18

4.3 显示屏和主菜单的功能……………………………………………………………………19

4.4 仪器操作流程图……………………………………………………………………………21

5. 使用前的准备………………………………………………………………………………………22

5.1 插入 SD 卡和安装电池………………………………………………………………………22

5.2 使用外接电源………………………………………………………………………………23

5.3 扫描步骤……………………………………………………………………………………25

6. 测量准备……………………………………………………………………………………………26

6.1 安装/拆卸把手………………………………………………………………………………26

6.2 安装/拆卸基座………………………………………………………………………………26

6.3 开机/关机…………………………………………………………………………………27

6.4 安置仪器……………………………………………………………………………………28

6.5 插入 SD 卡……………………………………………………………………………………30

6.6 电池电量显示………………………………………………………………………………30

6.7 开机状态下更换电池………………………………………………………………………31

6.8 数字和字母输入………………………………………………………………………………32

6.9 靶标……………………………………………………………………………………………33

7. 仪器设置……………………………………………………………………………………………35

7.1 倾斜设置………………………………………………………………………………………35

7.2 相机设置（视场角和分辨率）………………………………………………………………36

7.3 扫描设置………………………………………………………………………………………37

7.4 观测目标物体到仪器的距离…………………………………………………………………40

8. 扫描设置流程………………………………………………………………………………………42

8.1 设置温度和气压………………………………………………………………………………43

8.2 设置棱镜常数…………………………………………………………………………………44

8.3 时间和日期设置………………………………………………………………………………45

8.4 查询上次校准日期……………………………………………………………………………46

8.5 显示屏亮度调节………………………………………………………………………………47

8.6 音量设置……………………………………………………………………………………48

8.7 单位设置……………………………………………………………………………………49

8.8 坐标记录方式选择……………………………………………………………………………49



5

8.9 编辑坐标点文件………………………………………………………………………………50

8.10 SD 卡数据结构………………………………………………………………………………53

9 测站设置……………………………………………………………………………………………54

9.1 新建测站………………………………………………………………………………………55

9.2 点名设置（测站点名和后视点名）…………………………………………………………55

10. 扫描…………………………………………………………………………………………………61

10.1 靶标扫描……………………………………………………………………………………61

10.2 3D 扫描………………………………………………………………………………………65

10.3 浏览 SD卡中的数据…………………………………………………………………………69

11. 检验和校正………………………………………………………………………………………70

11.1 圆水准器的检校……………………………………………………………………………70

11.2 倾斜传感器的检校…………………………………………………………………………70

11.3 激光对中器的检校…………………………………………………………………………71

11.4 对中器影像的检校…………………………………………………………………………72

12. 电池充电……………………………………………………………………………………………74

13. 仪器存放……………………………………………………………………………………………76

14. 可选附件……………………………………………………………………………………………77

15. 错误信息和警告信息………………………………………………………………………………78

15.1 错误信息……………………………………………………………………………………78

15.2 警告信息……………………………………………………………………………………78

16. 技术指标……………………………………………………………………………………………81

17. 法律法规……………………………………………………………………………………………83



 

                                         
 
 
 
 

8 

            1. 安全操作须知 
 

为了确保仪器的安全使用，避免造成作业员和他人的人身伤害和财产损失，本手册使用三角形内

带叹号的符号表示“警告”或“注意”来提示操作仪器时应注意的事项。 

以下是符号的定义。请确保明白符号定义后再继续阅读本使用手册。 

 

提示的约定  

警告  忽视本提示而出现的错误操作，可能会造成操作人员的重伤或死亡。 

注意  忽视本提示而出现的错误操作，可能会造成操作人员的受伤或财产损失。 

 

        此符号用于需特别注意条款（包括危险报警）的提示，并在该符号后面或者附近给出详

细说明。 

 

        此符号用于禁止条款的提示，并在该符号后面或者附近给出详细说明。 

 

        此符号用于必须执行条款的提示，并在该符号后面或者附近给出详细说明。 

 

一般情况 

 

        警告 

 

        禁止在高粉尘、无良好通风设备或靠近易燃物品环境下使用仪器，以免发生爆炸。 

 

        禁止自行拆卸和重装仪器，以免引起着火、电击、燃烧或有害辐射等意外事故。 

 

        因为仪器比较重，请确保使用主把手和侧面的把手共同搬拿仪器，以免仪器倾斜或者跌

落造成财产损失。同时，不正确的搬运方式可能造成搬运人员背部受伤。 

 

        仪器放入仪器箱后应确认所有锁扣包括侧面的均已扣好，以免搬拿仪器时跌落伤人或造  

        成财产损失。 

 

        当仪器采用棱镜模式扫描标靶时，请首先查看周围的环境，确保没有行人或者过往车辆

时再开始扫描。棱镜模式扫描时，仪器发出一束白色光斑，白色光斑照射到人眼会减弱

人眼的视力，对人眼造成伤害。 

 

        确保仪器提柄的固定螺旋固定，以免提拿仪器时仪器跌落造成人员受伤或者仪器受损。 

 

 

        注意 

 

        禁止站在仪器箱上，以免滑到造成人员受伤。 

 

        禁止将仪器放置在锁扣、背带或提柄已受损的仪器箱内，以免箱体或仪器跌落造成损伤。 

 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

  

       禁止在仪器马达运行时触碰仪器，以免造成仪器损坏。 

 

        禁止在仪器高速旋转时触碰仪器，以免造成仪器损坏。 

 

        确保固紧三角基座制动控制杆，以免提拿仪器时基座跌落造成人员受伤或基座受损。 

 

电源系统 

 

        警告 

           

        避免造成短路，以免造成发热或火灾发生。 

 

        充电时，禁止在电池充电器上覆盖布类物品，以免引起火花或发生火灾。 

 

        禁止使用非指定的电池，以免引起爆炸、异常发热或发生火灾。 

 

        禁止使用与指定电源不相符的电压，以免造成火灾或触电事故。 

 

        禁止使用受损的电线、插头或松脱的插座，以避免触电或火灾事故的发生。 

 

        禁止使用非指定的电源线，以免造成火宅。 

 

        只使用指定的充电器为电池充电，使用其他充电器可能会由于电压或电极不符而产生 

        火花并导致火宅。 

 

        禁止对其他设备或其他用途使用本机电池或充电器，以免造成火灾。 

 

        严禁给电池加热或将电池扔入火中，以免爆炸伤人。 

 

        为防止电池在存放是因短路而引发火灾，可使用绝缘胶带等贴于电池电极处。 

 

        禁止使用潮湿的电池或充电器，以免导致短路或造成火灾。 

 

        禁止使用潮湿的手连接或断开电源，以免触电。 

 

        注意 

 

        不要接触电池渗漏出来的液体，以免有害化学物质造成皮肤灼伤或糜烂。 

 

 

三脚架 

 

        注意 

 

        将仪器架设到三脚架上时，务必固定紧三角基座制动控制杆和中心连接螺旋，以免仪 

        器跌落伤人。 
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        架设仪器时，务必固定紧三脚架的脚螺旋，以免三脚架倒下伤人。 

 

        禁止将三脚架脚尖对准他人，以免碰伤。 

 

        架设三脚架时，应注意防止手、脚被三脚架脚尖刺伤。 

 

        搬拿三脚架前，请务必固定紧脚螺旋，以免三脚架架滑出伤及他人。 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

           2. 注意事项 
 

电池充电 

 • 确定电池充电时的温度范围： 

   电池充电温度范围：0~40℃ 

 

电池保修政策 

 • 电池本身是消耗品。电池的容量随着电池的反复充电/放电而减少不在保修范围内。 

 

防尘防水性能注意事项 

当电池护盖、外置接口护盖和广角相机镜头盖完全合好后，GLS-2000 具有 IP54 级防尘防水性能。 

 当外置接口不用时，请务必正确盖好外置接口护盖，以免粉尘和水汽进入仪器。 

 防止粉尘和水汽通过手或者连接器进入仪器。 

用带有粉尘和水汽的手或者连接器操作仪器，有可能导致仪器损坏。 

 关闭仪器箱之前，确保仪器和仪器箱内干燥，防止仪器生锈。 

 如果电池护盖的橡胶密封圈已经损坏，请停止使用并更换密封圈。 

 为了确保仪器的防水性能，建议每两年更换一次橡胶密封圈。有关密封圈的更换，请联系您当

地的销售代理商或拓普康技术支持中心。 

 

锂电池 

 锂电池用于维护日历和时钟的供电，正常情况下，可备份数据保存约 5年（温度：20℃，湿度：

50%），但也会因使用环境不同而导致供电时间变短。 

 

三角基座 

 确保使用标准配置的三角基座。 

如果三角基座被错误安置，将会影响扫描仪测量的数据精度。经常性地检查三角基座的调校螺

丝。确保三角基座制动控制杆被锁紧，基座固定螺栓被固紧。 

 

三脚架 

 请使用木质三脚架架设仪器。 

切勿使用金属制三脚架。 

 

散热口 

 GLS-2000设置了专门的散热口以防止仪器在作业过程中因温度过高而导致仪器损坏。因此， 
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在仪器作业工程中，务必不要遮档仪器散热口。架设仪器时，务必使仪器远离墙面等影响散热的

障碍物。 

 

 

取出仪器 

 当从仪器箱中取出仪器时，握住仪器的顶部把柄和侧面的把柄使仪器保持水平，然后平稳地取

出即可。 

 

其他注意事项 

 不要再雨天使用仪器 

如果有雨水临到仪器的镜头上，仪器有可能无法进行正常测量操作。 

仪器可能无法扫描潮湿的物体。 

 雨和雪对仪器的影响 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

切勿在有雨、雪或者雾的天气下进行测量。否则，空气中的水滴和雪花会被识别

为采集的数据。 

 水平旋转部 

仪器开机后，不要用手旋转水平旋转部。如果已经用手旋转了水平旋转部，重新启动仪器。（选

择扫描范围时除外） 

 使仪器免受震动 

仪器在搬运过程中，应当增加些防震措施以减小仪器的震动。仪器受到强震后会导致测量出错。 

 温度突变 

任何温度的突变都会导致仪器扫描距离能力的减弱，如将仪器从热的汽车中取出，这时应将仪

器放置一段时间使之适应环境温度，再开始测量。 

 太阳光直射 

防止仪器长时间受到太阳直射，以免仪器性能受到影响和内部温度过高而无法正常操作。当测

量工作需要在太阳直视的地方进行并且精度要求很高时，用遮光罩罩住仪器和三角基座以避免

太阳直射的影响。 

 电池检查 

作业前请确认电池中所剩电量。 

 电池使用 

每次总是使用四块电池，并且使用充电、放电次数相同的电池给仪器供电。不要混合使用新旧

电池、或放电次数不相同的电池。 

 取出电池 

当仪器处于开机状态时，建议不要取出电池。请在仪器关机后插入和取出电池。如果在扫描期

间需要更换电池，请参见第 6.7节“开机状态下更换电池”。 

 

维修保养 

 如果仪器在使用过程中受潮，应轻轻擦掉所有的潮气。 

 仪器装箱前应仔细清洁，尤其是扫描单元、广角镜头和激光对中器镜窗等，要先用镜头刷刷去

尘埃，然后哈一口气在镜头上再用镜纸轻擦干净。 

 如果仪器的显示面板脏了，用柔软的干布轻擦干净即可。清理仪器的其他部件或者仪器箱时，

用一块沾有少许洗涤液的软布，拧干软布上多余的水分，然后仔细的轻擦部件的表面。切勿使

用任何碱性的液体、酒精或者其他任何化学药物擦洗仪器和显示面板。 
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 仪器应保存在干燥、恒温的室内。  

 三角基座有时会发生脚螺旋松动现象，应注意经常进行检查。 

 如果发现有异物在仪器的旋转部件、螺旋或光学部件或在扫描单元或者扫描仪的反射棱镜里发

现水滴或者模具等异物，请联系您的当地代理商。 

 如果仪器长期不使用，至少每三个月对仪器进行一次检查。 

 不要用力过猛强行从仪器箱内取出仪器。空仪器箱应该及时关好以防潮湿。 

 定期对仪器进行检校，以确保仪器的测量精度。 

 

本产品的出口限制 

 本产品及其配件、包含的软件/技术等均遵循 ERA标准（进出口管理）。取决于您要出口或使用

的国家的不同，可能会需要事先取得美国出口许可证。在这种情况下，要有您来负责取得该出

口许可证。下表显示 2013年 5月起需要取得该出口许可证的国家。详细请参见出口管理规定。 

北朝鲜  

伊朗 

叙利亚  

苏丹 

古巴 

参见美国 ERA网站：http://www.bis.doc.gov/policiesandregulations/ear/index.htm  

 

用户 

 本产品只能由专业人员使用。 

用户必须是有相当水平的测量人员或有相当的测量知识，以便在使用、检查和校正该仪器前能

够理解用户手册和安全说明。 

 作业时请穿戴好适当的劳保用品（劳保服、劳保鞋、安全帽等），确保作业安全。 

 

 

免责声明  

 产品用户必须严格按照使用手册操作仪器，并对仪器硬件及性能进行定期检测。 

 因破坏性、有意的不当使用或错误使用而引起的任何直接或间接的后果及利益损失，厂商及其

代表处对此不承当责任。 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 因自然灾害（如地震、风暴、洪水等）、火灾、事故或第三者责任而引起的任何直接或间接的

后果及利益损失，厂商及其代表处对此不承当责任。 

 任何因使用本产品而导致的数据改变、数据丢失、利润损失、业务中断等损失，厂商及其代表

处对此不承当责任。 

 任何因不按本使用手册进行操作而引起的后果及利益损失，厂商及其代表处对此不承当责任。 

 任何因操作不当或其他产品链接而引起的后果及利益损失，厂商及其代表处对此不承当责任。 
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                  3. 激光安全信息 
 

GLS-2000仪器扫描时将会发射激光，采用激光对中时也将会发射激光。请注意下述的激光安全信

息。 

 

根据 IEC 发布的 60825-1 Ed.2.2007 标准和美国联邦政府发布的 FDA CDRH 21CFR Part 1040.10

和 1040.11规章（遵循 FDA2007年 6月 24日发布的激光产品性能标准注意事项第 50条），GLS-2000

仪器属于下列等级激光产品。  

 

每个模式的激光类型如下： 

设备 激光等级 

扫描单元 

扫描模式 

（“高清模式”/“高速模式”/“长距模式”/“近景模式”时） 
3R 

扫描模式（“安全模式”时） 1M 

激光指向 3R 

激光对中 3R 

 

 

 

 警告 

 任何不严格按照手册制定方法操作、使用和调校仪器都可能会导致辐射性伤害。 

 严禁将激光束对准他人，以免激光束对他人的眼睛和皮肤造成伤害。如果因激光束导致眼睛伤

害，请务必立即找专业眼科医生救治。 

 严禁直视激光束，以免对眼睛造成永久性伤害。 

 严禁盯看激光束，以免对眼睛造成永久性伤害。  



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 严禁从望远镜、双筒望远镜、或其他光学设备直视激光束，以免导致眼睛的永久性伤害。 

 注意 

  出测前应检查激光束发射是否正常，此外还应定期对仪器进行检校。 

 不使用仪器时要关闭仪器电源。  

 仪器报废后毁掉其电池连接头，以免激光束发射造成伤害。 

 为避免激光束不经意造成的伤害，架设仪器时应使激光束高度避开路人和司机头部高度。 

 严禁将激光束对准镜子、窗户或高反射率的表面，以防反射的激光束对人造成伤害。 

 只有经过下列项目培训的人员才可使用本产品： 

 阅读本手册了解了产品的使用方法。 

 阅读本章节掌握了安全防护知识。 

 阅读本章节具备必要的防护用具。 

 具备发生伤害后的报告和救护措施。（一旦激光导致伤害后，了解及时护送伤员和联系

医生等的规定流程） 

 建议在激光束测程范围内的工作人员佩戴防辐射眼镜。 

 在激光工作区内，应注意设置激光警示标志。 

 当使用激光指向功能时，在距离观测完成后务必关闭激光指向功能。尽管距离观测结束了，激

光指向功能仍然在操作，同时，继续发射激光。 
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               4. GLS-2000 产品介绍 
 

4.1  仪器部件名称 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

仪器把手 

扫描单元 
（激光发射窗口和相机） 

广角相机 
（带镜盖） 

散热口 

基座控制杆 

触摸笔 

脚螺旋 

外接电源口 

电池盖 
（左侧） 

电池盖钮 

散热口 

仪器中心标志 

侧面把手 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
4.2  操作键 
仪器上的操作键如下所示： 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 

电源键 

仪器中心标志 

手柄锁紧螺旋 

仪器高标志 

显示屏 

操作键 

    电池盖钮 

电池盖（右侧） 

  卡槽 
（电池盖内部） 

基座固定钮 

圆气泡 

侧面把手 

激光对中窗口 

扫描区域设置键 

显示屏 

电源指示灯 
开始/停止扫描键 
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键/指示灯 名称 功能介绍 
扫描区域设置键 设置扫描区域 
开始/停止扫描键 开始或停止扫描 
电源键 开机或关机 
电源指示灯 开机时，指示灯显示绿色 

 

 
 以下显示屏上的按键的功能与上述列表的键功能一样。 

 

 

 

 

 

 

 

 

4.3  显示屏和主菜单的功能 
主菜单的常用功能的图标和各种设置模式显示如下： 
 

                              

 

按键/图标名称 功能介绍 

测站编辑 进入测站名编辑模式，创建一个新的测站名 
参见“9.测站设置” 

测站设置 进入测站设置模式，设置测站点和后视点 
参见“9.2 点名设置(测站点名和后视点名) 

扫描设置图标 进入扫描条件设置模式 
参见“8 扫描设置流程” 

数据浏览图标 进入数据浏览模式 
参见“8.10 SD卡数据格式” 

开始扫描键 开始扫描三维数据 
参见“10.2 3D扫描” 

扫描区域设置键 开始扫描按钮 停止扫描键 

确定 取消 

瞄准扫描区域的左上角 

STA0001 
测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

正在扫描… 

主菜单界面 

测站名称 

数据浏览图标 

测站设置图标 

扫描设置图标 

开始扫描键 

标靶扫描键 

电池电量 
测站设置图标 

倾斜设置 

SD 卡 

扫描设置 

相机设置 

主页 靶标扫描 

开始扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

靶标扫描键 开始扫描标靶 
参见“10.1 靶标扫描” 

电池电量图标 显示电池剩余电量。当仪器正在作业时，提示作业员及时更换电池 
参见“6.6 电池电量显示”和“6.7 开机状态下更换电池” 

倾斜设置图标 
显示电子气泡 
打开或者关闭倾斜传感器，参见“7.1 倾斜设置” 
调节倾斜传感器误差范围，参见“11.2 倾斜传感器检校” 

SD卡图标 显示SD卡的存储状态 
参见“6.5 SD卡的使用” 

扫描设置图标 设置扫描的条件 
参见“10.2 3D扫描” 

相机设置图标 设置内置相机拍照条件 
参见“7.2 相机设置（视场角和分辨率）” 

主页图标 返回主菜单界面。 
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4.4  仪器操作流程图 
 
仪器操作的流程图如下所示。 
使用触摸笔操作更简单。 
 
 
不要使用除触摸笔以外的其他尖锐物体在显示屏上乱划。 

     

 

 

 
 

开机 

测站设置 主菜单 倾斜设置 

扫描设置 扫描设置 

主菜单 相机设置 

测站/后视 STA0001 

测站点名 pattern1 

IH 0 

后视点名 

后视扫描 

确定 取消 

STA0001 
测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

倾斜开 

EDM 设置 
温度/气压 棱镜 

参数 
时间/日期 
LCD 
声音 
单位 

TAR0001 

2.0 

1.000 

编辑 扫描分辨率 

扫描范围 

扫描模式 

回波选择 

高速模式 

第一次回波 

确定 取消 编辑 

确定 取消 
瞄准扫描区域的左上角 

确定 

广角 

高 

自动 

确定 取消 

相机类型 

分辨率 

曝光时间 开始扫描 

靶标扫描 

开始 取消 

确定 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

5. 使用前的准备 
 

5.1  插入 SD 卡和安装电池 

 

 所有的测站信息和扫描数据都记录在 SD卡内。在扫描之前，确保插入了 SD卡。 

 当使用已知点坐标时，确保事先将数据（坐标数据文件（CSV格式文件）等）存储在 SD卡内。 

 只能使用传输速率为 6MB/s 或者更快的 SD卡、或者 Class 6或者更快的 SDHC卡。Class 4或

传输速率更低的 SD卡不能使用。 

 仅使用本仪器提供的标配电池（BDC70）。 

 关于如何给电池充电，请参见“12.电池充电” 

 切勿损坏电池盒内部突起的部分，该部件为识别电池盒打开或者关闭的传感器。安装或取出电

池时小心夹手。 

 安装或取出电池时，确保没有水汽和粉尘进入仪器内部。 

 存放电池时，请将电池从仪器内部或者充电器上取出。 

 电池是通过化学反应产生电量同时具有有限使用寿命的载体。当电池未被使用时，电池也会随

着时间的推移容量逐渐减少，电池的使用寿命也会相应缩短。因此，如果正常的充电电池的使

用寿命缩短了，说明这块电池有效使用寿命已经到了，请购买一块新的电池。 

安装电池和 SD 卡的步骤 

1. 向下按电池盖扭，打开电池盖。 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. 插入 SD卡到卡槽。 

 

 插入 SD卡时，请确保 SD卡插入时正反面朝向正确。 

 取出 SD卡时，请按压 SD卡的中间位置。（按压 SD 

卡的一边有可能会导致 SD卡弹出伤人。） 

 仪器正在作业时，请不要取出 SD 卡。 

否则，数据可能会被破坏。 
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3. 检查电池的方向，正确地插入两快电池。 

如右图所示。 

 

 

4. 关闭电池盖（右侧），直到听见“咔”的一声。 

 

 

5. 打开电池盖（左侧） 

6. 同样地，放入另外两块电池。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  请注意：在左侧电池盒内部，有一个仪器系统使用的备

份存储卡。 

 千万不要拔掉左侧电池盒内部里的备份存储卡。 

 

 

 

7. 关闭电池盖（左侧）。直到听见“咔”的一声。 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
5.2  使用外接电源 
 

GLS-2000也可以使用外接电源来工作。 

 

 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

操作步骤 

 

 

1. 将外接电源电缆 PC-26（单独销售） 

   的鳄鱼夹夹在外接商用电源的 

   电极上。 

 

 

     

 

 

 

2. 将外接电源电缆(PC-26)的另一 

   端插入仪器的外接电源接口处。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 连接上外接电源后，GLS-2000 可以在不需要安装电池（BDC70）的情况下正常作业。 

 当不需要使用外接电源时，请确保盖好外接电源连接口的护盖。 

 当使用外接电源供电时，请不要将电源电缆线穿过仪器的侧面把柄（如下图所示）。如果外接

电源电缆线穿过侧面把柄连接，仪器在水平旋转扫描时将导致电缆线折断。打开电源前，请

确保仪器水平旋转时不会触碰到外接电源电缆线。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

红线夹（+正极） 

电源电极 
PC-26 

黑线夹（-负极） 

外接电源 

外接电源接口 

外接电源电缆线穿过侧面把柄 外接电源电缆线在侧面把柄外侧 
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5.3  扫描步骤 
 

以下是扫描操作的步骤流程： 

扫描准备 

1. 安置并整平仪器。 

              参见“6.4 安置仪器” 

2. 开机。 

              参见“6.3 开机/关机” 

3. 扫描设置 

              参见“7. 仪器设置” 

              参见“8.9 编辑坐标点文件” 

 

 

          设置测站 

           1. 测站设置。 

                     参见“9.1 新建测站” 

           2. 设置测站点名和后视点名，并扫描后视点。 

                     参见“9.2 点名设置（测站点名和后视点名）” 

 

 

          扫描         参见“10. 数据扫描” 

           1. 靶标扫描。 

                     参见“10.1 靶标扫描” 

           2. 3D扫描。 

                     参见“10.2 3D扫描” 

 

 

          关机 

           1. 关机 

                   参见“6.3 开机/关机” 

 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

             6. 测量准备 
6.1  安装/拆卸把手 
 

仪器顶部的把手（手柄）可以被拆卸下来，以便于 GLS-2000 在垂直面上做 360 度的扫描。拧开

把手的固定螺丝可以取下把手。 

 

 当需要扫描顶部或者整个范围时，请取下把手。 

 拆卸把手的正确方式是两只手握住把手垂直向上抬起。切忌使用单手拆卸把手，因为那样将

会导致把手向上抬起时发生倾斜，毁坏把手的固定端。 

 当取下把手进行作业时，防止粉尘和水汽附着到把手的固定端。 

 

安装把手时，请将把手放置在固定位置并分别锁紧两个固定螺丝。 

 

6.2  安装/拆卸基座 
 

从仪器上拆卸和安装基座是很容易的。 

 

 

 

 

 

 

 

拆卸基座的步骤 

1. 逆时针方向转动基座固紧螺丝 2~3圈，松开基座 

锁定螺丝。 

2. 逆时针转动，松开基站固紧钮。 

   （如果基座固紧钮的安全螺丝拧紧时，请用工具 

包中的螺丝刀松开。） 

3、垂直向上提取仪器，卸下基座。 

 

安装基座的步骤 

1. 确认基座固紧螺丝处于松开状态。 

2. 将仪器上的定向片对准基座定向槽，放置仪器 

到基座上。 

3. 顺时针转动基座固紧钮。 

4. 顺时针转动基座固紧螺丝。 

 

基座圆气泡 
基座定向槽 

基座固定螺丝 

安全螺丝 
基座固紧扭 

基座定向槽 

定向片 
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 锁紧基座固紧钮。 

固紧基座固紧钮，可以避免仪器意外的移动。 

如果仪器的上部不是经常被拆下时，这样做是很有用的。用附件的螺丝刀就可以拧紧基座

固紧钮 

的安全螺丝。 

 

6.3  开机/关机 
 

开机的操作 

1. 按电源键开机。 

   电源指示灯变亮之后，仪器的显示屏将会启动。 

 

 开机后，仪器的初始化和激光加热需要大约 3 

分钟的时间。 

当仪器正在转动时，不要用手转动仪器或者操 

作仪器上的任意按键。 

 

 

 

 

之后，主菜单显示如右图所示。 

 

   如果显示[倾斜超限]，说明仪器的倾斜已经超出了倾 

斜传感器的补偿范围。因此需要整平仪器。 

    参见“6.4 安置仪器” 

 

 仪器内部自检 

为了保证测量数据的精度，仪器将自动执行自检操作。 

仪器自检操作大约需要 2分钟时间。 

   自检操作完成后，仪器和三角基座的 

   位置关系如右图所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

主菜单 

水平螺旋 圆水准气泡 

扫描设置 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

 当仪器处于开机状态时，不要用手转动仪器头部或 

者扫描单元。如果不慎转动了仪器，请重新启动仪 

器。（选取扫描范围除外） 

 

关机的操作 

1. 长按仪器电源键（大约 2秒钟）。 

   仪器电源关闭。 

 

6.4  安置仪器 
 

 

 精确地整平和对中仪器。精确整平和对中可以确保仪器获得最佳的扫描数据。 

 使用 5/8英寸直径和每英尺 11丝的英制中心螺旋的三脚架，如拓普康 E型宽幅木质三脚架。

不要使用金属三脚架。 

 

仪器整平和对中步骤 

1. 安置三脚架 

   首先，伸缩三脚架腿至适当的长度，然后锁紧三脚架 

腿中上部的螺丝。 

 

 

2. 将仪器放置在三脚架上。 

   将仪器放置在三脚架上，拧紧中心螺旋，固定住仪器。 

   稍微松开中心螺旋，在三脚架顶部移动仪器，使得仪 

   器中心位于测量点的正上方，然后拧紧中心螺旋。 

 

3. 使用基座圆气泡，粗略整平基座。 

   旋转两个脚螺旋 A、B，使圆气泡移动到与右图两个 

   脚螺旋中心连线想垂直的直线上。 

 

   旋转角螺旋 C，使圆气泡居中。 

 

 

 

 

 

 

中心螺旋 

基座圆气泡 脚螺旋 C 

脚螺旋 A 脚螺旋 B 
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4. 使用激光对点器对中。 

   打开电源开关。单击倾斜设置键。 

 

 

 

 

 

   显示屏上显示电子气泡。 

   单击 图标后，从仪器底部发射出一束激光。 

   “”表示圆水准器中的气泡。 

当气泡位于电子圆环之内则整平范围是±6′。 

当气泡位于电子圆环之外，则无法显示仪器倾 

斜量。 

   调节脚螺旋使“”气泡位于电子圆环之内。 

    ：激光对中打开 

       ：激光对中关闭 

   松开三脚架固紧螺丝，调整仪器，使对中点位于 

   中心标志上，然后固紧三脚架固紧螺丝。 

   调整仪器时，不要转动基座，以免气泡位置偏移了。 

   必要时，重复第 3步和第 4步。 

 

5. 完成以后，按[确定]键。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

倾斜开 

倾斜关 

确定 

确定 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

6.5  插入 SD 卡 
 

单击 SD卡图标查看 SD卡的详细信息。 

操作步骤 

1. 单击 SD卡图标。 

 

 

 

 

 

 

 

 

   显示右侧确认信息。 

 

   单击[格式化]图标可以对 SD卡进行格式化。 

   弹出确认信息窗口，单击[确定]键执行格式化操作。 

 

   SD卡格式化所需的时间，因 SD卡的内存的大小有所差异。 

 

 

2. 单击[确定]键返回主菜单界面。 

 

 

 注：当 SD卡被格式化后，SD卡内的全部数据将被删除并且无法恢复。 

 

6.6  电池电量显示 
 

电池电量状态显示如下所示： 

 

 

注：当扫描间隔设置为 10 米处 12.5mm
或者更小时，SD 卡的可用内存最多支持

7 站扫描数据。 

（       ：当使用外置电源时显示） 

可测量状态 

低电量状态。请更换满电电池。 

无法进行测量状态。请更换满电电池。 

 当连接外接电源后，电池电量的状态将不再显示。 

格式化 

确定 

已用容量 

 剩余容量 

  总容量 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 
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单击[电池]图标显示电池剩余可测量时间。 

 

 

 

 电池作业时间的长短将会因周围的环境、电池充电时间和电池充、放电次数等外界条件的影

响有所差异。一般建议，电池使用前进行完全充电或准备多余的备用满电电池。 

        参见“12. 电池充电” 

 

6.7  开机状态下更换电池 
 
 当需要更换电池时，使用满电的电池更换仪器内部全部的四块电池。 

 一次更换两块电池：首先更换 A1 和 A2（左侧）电池，然后更换 B1和 B2（右侧）电池。 

        参见上图中“每块电池的位置”。 

 

操作步骤 

当仪器正在扫描时，如果电池电量处于低电量状态，按下列步骤更换电池，此时可以继续扫描作

业。 

1. 单击电池图标。 

 

 

 

 

 

 

（       ：当使用外接电源时显示） 

剩余可用时间 

剩余电量：1 小时 30 分钟 

外接电源：未连接 

确定 

使用外接电源 

剩余电量：极大 

外接电源：已连接 
确定 

每块电池的位置 
（顶视图） 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

 电池剩余电量显示如右图。 

 

 

 

 

 

2. 打开右侧的电池盖，更换两块满电电池。 

 

3. 关闭右侧电池盖。 

   确认 A1和 A2号电池被仪器识别，同时仪器 

的电池剩余电量明显增多。 

 

4. 类似地，打开左侧的电池盖更换左侧的电池。 

 

5. 关闭左侧的电池盖。 

   确认 B1和 B2号电池被仪器识别，同时仪器 

的电池剩余电量明显增多。 

 

6. 单击[确定]。 

 

 

6.8 数字和字母输入 
 

当输入测站名、仪器高和后视点名等信息时，可以输入数字和大小写字符。 

键盘的功能如下所示： 

 

 

 

剩余电量：30 分钟 

外接电源：未连接 
确定 

输入字符 

输入切换 

输入字母

符号 

输入小写

字母 

输入数字字

符或符号 

输入大写

字母 

取消输入 确定 

删除左侧的字符 
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可输入的字符： 

需要输入字符的项目 可输入的字符 可输入的字符位数 

 标靶名称 

 测站名称 

 测站点名 

 后视点名 

 字母：a~z，A~Z 
 数字：0~9 
 符号（除了“*”，“：”，“/”，

“？”之外的所有符号） 

少于或等于 8位字符 

 

 

6.9 靶标 
 

靶标或者单棱镜均可以用于 GLS-2000 的“靶标扫描”功能。 

 

 GLS-2000只能使用拓普康生产的靶标贴片。 

 根据扫描距离的远近选择合适大小尺寸的靶标贴片（有大、中、小型三种型号）。 

（其中，大型号和中型号的靶标贴片需要单独购买。） 

 

扫描距离（m） 靶标贴片型号 尺寸（m） 

50~200 大 0.12 

10~100 中 0.06 

2~50 小 0.03 

 

 组装靶标 

 

 参考棱镜使用手册组装靶标。 

 

组装步骤 

1. 将棱镜支架（需要单独购买的）的定向片对准基座 

  （需要单独购买的）的导向槽。 

 

 

 

 

 

 

 

2. 顺时针固紧基座固紧钮。 

 

 

 

棱镜支架 

定向片 

基座 

基座固紧钮 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

3. 如下图所示安装靶标板（需要单独购买的）。 

   安装完成后固紧固定螺丝。 

4. 将靶标贴片贴在靶标板上。此时，使靶标贴片 

上的中心标志（4个）和靶标板上的中心标志 

严格对齐。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

靶标板 靶标板中心标志 靶标贴片中心标志 

靶标贴片 

固定螺丝 
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                      7. 仪器设置 
 

通过仪器的主菜单界面和设置模式来设置 GLS-2000 仪器的各种参数。（    参见“8. 扫描设置

流程”）。 

 

7.1 倾斜设置 
当垂直角和水平角的自动倾斜改正功能打开时，双轴倾斜补偿传感器启动。此时，因仪器竖轴倾

斜而产生的垂直角和水平角的倾斜将会自动改正。 

 

为了保证仪器的扫描精度，请将仪器的自动倾斜补偿[倾斜]功能设为“开”。如果仪器倾斜超出

自动补偿范围，则显示[倾斜超限]。此时，需要重新整平仪器。仪器整平后，当倾斜在自动补偿

范围内时，屏幕显示返回到[倾斜超限]之前的界面。 

 GLS-2000可对仪器竖轴在Ｘ、Ｙ方向倾斜而引起的垂直角和水平角读数误差进行补偿改正。 

 当仪器安置在不稳定的场地或者大风天气时，观测的垂直角和水平角很不稳定，此时，应该

关闭垂直角和水平角的自动倾斜补偿改正功能。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

倾斜开/关的操作步骤 

1. 单击[倾斜设置]图标。 

 

 

 

 

 

仪器竖轴 
竖轴在Ｘ方向

的倾斜量 

仪器竖轴 

竖轴在 Y 方向

的倾斜量 

天顶方向 

仪器横轴 水平线 

天顶方向 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

2. 单击[倾斜开] 

   倾斜按钮设置为关。 

 

   整平仪器，使气泡位于电子气泡内圆圈内时 

   即可，此时仪器倾斜在补偿范围内（±6′）。 

 

    

3. 单击[确定] 

   倾斜设置图标切换为关（ ） 

 ：开（倾斜补偿功能打开） 

：NG（超出了倾斜补偿范围） 

：关（倾斜补偿功能关闭） 

 

7.2 相机设置（视场角和分辨率） 
扫描时，仪器内置相机自动获取扫描区域的影像，并保存影像数据到影像文件中。拍照可以选择

“广角相机”或“长焦相机”。 

 

整个扫描区域的影像数据由很多张相片组成。随着扫描区域的扩大，拍摄的相片数也会增多。 

同时，扫描获取的影像分辨率越大，文件所占内存也越大。因此，设置适当的影像分辨率对于提

升扫描速度和节省内存空间很重要。 

 

1. 单击相机设置图标。 

 

 单击显示屏状态栏的相机设置图标，显示如下三种 

相机模式： 

           ：广角相机 

           ：长焦相机 

           ：相机关闭 

2. 选择“相机类型”、“分辨率”和“曝光时间” 

后单击[确定] 

   相机设置和默认出厂设置如下： 

   （1）相机类型：广角*/长焦/关闭 

相机类型 视场角 

广角相机 170°（对角） 

长焦相机 8.9°（垂直）×11.9°（水平） 

关闭 不拍照，相机关闭 

 

倾斜开 

确定 

相机 

广角 

高 

自动 

确定 取消 

相机类型 

分辨率 

曝光时间 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 
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 当选择广角相机获取影像数据时，请取下广角相机的镜头盖。 

    

   （2）分辨率：低/中/高* 

       （当选择“广角相机”获取影像时，分辨率只能设置为：“高”） 

分辨率 像素 

低 480（垂直）×640(水平) 

中 960（垂直）×1280(水平) 

高 1920（垂直）×2560(水平) 

    

（3）曝光时间：自动*/手动 

曝光时间 曝光值 

自动 
仪器根据扫描范围中心的信号等

级自动设置曝光值。 

手动 
通过滑动扫描开始前的曝光值滑

动条设置相机曝光值。 

 

 

7.3 扫描设置 
 

更改扫描设置选项，选择最佳的扫描方式。 

扫描分辨率可以使用预设的分辨率值或者用户自定义的分辨率值。 

 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 单击显示屏状态栏的[扫描设置]图标显示如下可选的 

扫描模式： 

            ：高清模式 

            ：高速模式 

            ：安全模式 

            ：长距模式 

            ：近景模式 

2. 选择“扫描范围”、“分辨率”、“模式”、“回波选择”， 

然后按[确定]键。 

 

                    

 

 

 

 

大概扫描时间 

扫描范围 

分辨率 
（预设值） 

    扫描模式 

回波选择  

分辨率 
（自定义值） 编辑 确定 取消 

编辑 

高速模式 

第一次回波 回波选择 

扫描模式 

扫描分辨率 

扫描范围 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置  扫描设置 数据浏览 

扫描 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

（1）扫描范围 

     可选“区域扫描”和“全圆扫描”两种方式。“区域扫描”只扫描指定区域的范围，“全圆

扫描”则 

     扫描整个 360°全圆范围。一般情况下，建议用户采用“全圆扫描”方式。 

         参见“10.2 3D扫描”的“扫描范围”。 

 

（2）扫描分辨率（预设值） 

     预设的扫描分辨率如下： 

         50mm@10m, 25mm@10m, 12.5mm@10m, 6.3mm@10m, 3.1mm@10m, 编辑 

     “50mm@10m”表示“在距离 10 米处的扫描间隔是 50 毫米”。“编辑”则可以自定义扫描分

辨率。 

     有关扫描仪的扫描距离范围和测量精度的指标，请参考下表： 

 

测量

范围

*1 

反射率 
距离测量模式 

高清模式 高速模式 安全模式 长距模式 近景模式 

9%反射率 - - - - 40m 

18%反射率 40m 90m 90m 150m - 

90%反射率 100m 210m 210m 350m - 

          *1) 扫描范围因大气条件或者不稳定大气压的影响有所差异。 

 

（3）扫描分辨率（自定义） 

     设置用户自定义的起点和终点的水平角和垂直角或点云扫描时的扫描间隔。（在扫描范围设

置屏上设置起点和终点的角度。） 

 

             

 

   设置扫描间隔 

       在所选的扫描范围内，使用以下三种方法输入垂直和水平方向上的扫描间隔参数。各个

数值之间是相互关联的。 

扫描间隔单位： 
mm/deg/pts 

距离测量 

详见“7.4 观测目标物

到仪器的距离” 

终点角度 

起点角度 

水平 
垂直 

直接输入目标物到扫描

仪的距离或观测获得 确定 取消 

单击“编辑” 
扫描间隔 

起始点 终止点 间隔 

扫描 

选择“编辑” 

扫描 

扫描 

终点 起点 单位 

编辑 

第一次回波 

高速模式 

扫描范围 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

编辑 确定 取消 
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mm  ：输入相邻扫描点之间的距离间隔（以毫米 mm为单位） 

       pts ：输入扫描的总点数 

       deg ：输入相邻扫描点之间的角度间隔 

 

       当以毫米单位输入两个扫描点之间的扫描间隔时，请事先输入或者观测（按“距离测量”

图标按钮）目标到仪器之间的距离。 

 

    设置起点和终点的角度 

       角度设置必须位于所选扫描区域范围之内。 

       全圆扫描时的角度值为：H：-180°~ 0°， V：-135°~ -45°。 

 

（4）扫描模式 

     GLS-2000提供五种可选的扫描模式如下： 

     高清模式/高速模式/安全模式/长距模式/近景模式 

     详细信息参加下表： 

扫描模式 激光发射频率 激光等级 扫描距离 

高清模式 120KHz 3R级  ≤100m 

高速模式 120KHz 3R级 ≤210m 

安全模式 48KHz 1M级 ≤210m 

长距模式 60KHz 3R级 ≤350m 

近景模式 120KHz 3R级 ≤40m 

 

  在以下三种情况下，扫描点数会因扫描距离和所选择扫描模式的不同而有所差异。 

 扫描仪发射的激光到达目标物体表面的入射角很窄。 

 被扫描目标物表面具有镜面反射效应，如镜子。 

 被扫描目标物附近有强反射率物体并且正面朝向仪器。 

 

（5）回波选择 

     有两种选项：第一次回波/最末次回波。 

     当被测目标物体的形状存在如下图所示的差异时，可以通过选择仪器接收到脉冲回波信号

的先后，获得被测物体任意位置的扫描数据，并过滤掉噪声数据。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

顶视图 

激光 

     

GLS-2000 
目标测量物体

（前部） 
目标测量物体

（后部） 

脉冲选择：最后一次回波信号 

 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 GLS-2000 获取被测物体准确位置信息的能力取决于仪器接接收到的回波信号

的比例和被测目标物体两次回波信号之间的距离。因此，即使切换仪器的回波选项不一定能

获得被测目标物体准确的位置信息（如第一次回波信号的位置（第一次回波）或最后一次回

波信号的位置（最末次回波））。 

 

 

7.4 观测目标物体到仪器的距离 
 

在设置仪器的扫描分辨率时，需要提前知道目标物体到仪器的距离，从而方便用户根据自己的需

要设置合理的扫描分辨率。（当使用点数或者角度来设置扫描分辨率时，不需要知道目标物体到

仪器的距离值）。 

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标 

 

 

 

 

 

 

2. 扫描分辨率项的下拉菜单选择“编辑”，然后 

单击“编辑”。 

 

 

 

 

3. 单击 图标。 

 

 

 

 

 

 

4. 单击 图标,切换相机模式到“长焦”模 

   式，然后在影像上选中目标物体。此时，仪 

   器会自动照准目标物体。 

 

 

 

 

扫描 

编辑 

第一次回波 

高速模式 

扫描范围 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

编辑 确定 取消 

确定 取消 

单位 

扫描 

mm 

10.0000 m 

观测 取消 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

终点 间隔 起点 
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5. 单击[观测]。 

 

6. 如右图所示，显示扫描的距离值。（20.1m） 

   单击[确定]。 

 

 

 

 

 

 此功能只是粗略地测量目标物体到仪器的距离，而非精确测量。 

 测量目标不能是棱镜或者靶标贴片。 

确定 取消 

扫描 

起点 终点 间隔 单位 

mm 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

         8. 扫描设置流程 
 

单击“扫描设置”图标进入扫描设置模式。 

扫描设置的流程如下图所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

单击“扫描设置”图标 

[EDM 设置] 

EDM 设置 
温度/气压 棱镜 

参数 

LCD 
时间/日期 

声音 
单位 

[温度/气压] 

[温度/气压] 

20.0 

1013.0 

确定 取消 

[棱镜] 

棱镜常数设置 

mm 

确定 取消 

[参数] 

EDM 设置 
参数 
倾斜零点 对中影像 

激光对中 

时间/日期 
LCD 
声音 
单位 

调整 X,Y 倾斜值至 30 秒内 

开始 取消 

[倾斜零点] 

[对中图像] 

确定 取消 

[激光对中] 

确定 取消 

棱镜常数 

温度 

气压 
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8.1 设置温度和气压 
 

扫描测量时需要输入当地的温度和气压值，以便对扫描的数据进行气象改正。 

 

 

 

 

[时间/日期] 

EDM 设置 
参数 

时间/日期 
时间/日期 校准日期 

LCD 
声音 
单位 

[时间/日期] 

[校准日期] 

时间/日期 
日期 

7/11/2014 

12:00:00 PM 

确定 取消 

校准日期 

校准日期 

7/11/2014 

确定 

EDM 设置 
参数 
时间/日期 
LCD 

背光 

声音 
单位 

[背光] 

背光 

确定 取消 

EDM 设置 
参数 
时间/日期 
LCD 

声音 

[声音] 

声音 

确定 取消 

声音 

单位 

EDM 设置 
参数 
时间/日期 
LCD 
声音 
单位 

单位 坐标 

[单位] 

单位 

温度 

气压 

距离 

角度 

摄氏度 

hPa 

m 

deg 

确定 取消 

[坐标] 

坐标系统 

确定 取消 

[LCD] 

[声音] 

[单位] 

时间 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

2. 单击[EDM 设置]。 

 

3. 单击[温度/气压] 

 

 

 

 

 

 

4. 输入当地的温度和气压值，然后单击[确定]。 

 

温度范围：-10℃~+50℃（步长：0.1℃） 

          （出厂默认值：+20℃） 

气压范围：560hPa~1066.0hPa（步长：0.1hPa） 

          （出厂默认值：1013.0hPa） 

 

8.2 设置棱镜常数 
 

扫描棱镜前，需要设置棱镜常数。 

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标 

 

 

 

2. 单击[EDM 设置]。 

 

 

3. 单击[棱镜]。 

 

 

 

 

 

 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

标靶扫描 

EDM 设置 
温度/气压 棱镜 

参数 
时间/日期 
LCD 

单位 
声音 

温度/气压 
温度 

气压 

20.0 

1013.0 

确定 取消 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 
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4. 输入棱镜常数后，单击[确定]。 

   棱镜常数输入范围：-99mm ~ +99mm。 

                 （出厂默认设置：0mm） 

 

 

 

 

 

 

8.3 时间和日期设置 
 

设置仪器的时间和日期。 

[日期示例]：2014年 7月 11号；时间：12:00 

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击[时间/日期]。 

 

 

 

 

 

 

3. 单击[时间/日期] 

 

 

 

 

 

 

 

 

棱镜常数设置 

棱镜常数 

确定 取消 

mm 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

时间/日期 校准日期 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

4. 选择需要更改的项目，然后使用向上和向 

下箭头更改时间或日期。 

 

 

 

 

 

8.4 查询上次校准日期 
显示上一次仪器校准的日期（测距和测角的精确校准）。 

我们建议客户至少每隔一年进行一次精确校准。 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

2. 选择[时间/日期]。 

 

 

 

 

 

3. 选择[校准日期]。 

   仪器将会自动校准日期。 

 

 

 

 

 

4. 单击[确定]。 

   如右图显示上一次校准的日期。 

 

 

 

8.5 显示屏亮度调节 
当屏幕显示无法清晰读数时，请打开屏幕背光。如：在黑暗的环境中或在隧道里。 

背光亮度调节范围为：从关闭（OFF）~ 10。 

时间/日期 

7/11/2014 

12:00:00 PM 

确定 取消 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

时间/日期 校准日期 

校准日期 

校准日期 

7/11/2014 

确定 

时间 

日期 
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操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击[LCD]。 

 

 

 

 

 

 

3. 单击[背光]。 

 

 

 

 

 

 

4. 调节亮度滑动条至适当的亮度，单击[确定]。 

 

 

 

 

 

 

 

8.6 音量设置 
 

仪器内部的声音音量可以通过以下方式调节。 

 

 

 

 

 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

背光 

LCD 

声音 

单位 

时间/日期 

背光 

确定 取消 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击[声音]。 

 

 

 

 

 

 

3. 单击[声音]。 

 

 

 

 

 

 

4. 调节音量滑动条至合适的音量，单击[确定]。 

 

 

 

 

 

8.7 单位设置 
 

通过以下步骤可以设置各种观测量的单位。 

 

操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

声音 

声音 

确定 取消 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 
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2. 单击[单位]。 

 

 

 

 

 

 

3. 单击[单位] 

 

 

 

 

 

 

4. 选择温度、气压、距离和角度的单位。 

   可选择的单位为（带星号的为出厂默认设置）： 

     温度：℃*/℉ 

     气压：hPa*/mmHg/inHg 

     距离：m*/ft(us)/ft(NT) 

     角度：deg*/gon 

 

8.8 坐标记录方式选择 
 

通过以下步骤可以选择扫描数据的坐标记录方式。 

坐标记录方式选择操作步骤 

1. 单击[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击[单位]。 

 

 

 

 

 

 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 
参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

坐标 单位 

单位 

温度 

气压 

距离 

角度 

确定 取消 

℃ 

hPa 

m 

deg 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

3. 单击[坐标] 

 

 

 

 

 

 

4. 选择坐标记录方式（ENH*或者 NEH）， 

   单击[确定]。 

   带星号的为：出厂默认设置。 

 

 

 

 

 

8.9 编辑坐标点文件 
 

 导入坐标文件 

GLS-2000 可以识别存储在 SD 卡中的 CSV 格式的坐标文件，并将文件中的坐标点名和坐标值导入

到仪器内存中，作为扫描作业时的测站点或者后视点来使用。 

导入的坐标数据不会因仪器的开关机而丢失。 

 

 创建 CSV 文件（坐标文件） 

按照以下格式要求创建 CSV文件。 

项目 格式要求 

CSV 文件 

CSV文件用逗号分隔，数据记录顺序如下： 

点名，E，N，H（X，Y，Z） 

例如： 

Pt-01,1105.494,1069.231,6.6, 

Pt-02,1110.989,1088.461,7.2, 

Pt-03,1116.483,1107.691,7.8, 

将 CSV文件保存在 SD 卡的根目录下。如果数据被保存在其他的子目录下，数

据有可能无法导入。 

最多导入 250 个点的坐标数据。 

总是使用“***.csv”扩展名。（不区分大小写） 

点名 

最多允许由 8个字符组成的点名。（对于长度超出范围的点名，前 8位字符将

被自动作为数据的点名导入仪器，自第 9位及后面的字符将无法导入。如此一

来，可能将会有大量的重名出现）。 

坐标值 
坐标值的范围为：-99999999.999 ~ +99999999.999m。 

（超出以上范围的数值无法导入） 

EDM 设置 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

坐标 单位 

单位 

确定 取消 
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   CSV 文件创建示例： 

       1. 在文本文件（*.txt）中输入坐标点名和 E,N,H（X,Y,Z）。 

       2. 将文本文件的后缀名改为 CSV 或者在类似 Microsoft Excel 的文件中输入坐标名和

E,N,H（X,Y,Z）。 

       3. 将文件保存为 CSV格式。 

 

导入坐标文件的操作步骤（SD卡→仪器） 

1. 单击[测站设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击“测站点名”或者“后视点名” 

   的 图标。 

 

 

 

 

3. 单击[导入列表]。 

 

 

 

 

 

4. 选择需要导入的 CSV格式文件，单击[确定] 

   键。 

   被选择的 CSV格式文件导入成功。 

 

    

 如果导入的坐标数据与已存在的坐标点重 

名，导入时将被自动删除。 

 

 

 

 

 

 

 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

测站/后视 STA0001 

Pattern1 

后视扫描 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

坐标列表 

导入列表 清除列表 

确定 取消 

确定 取消 

选择坐标数据 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

删除坐标文件的操作步骤 

1. 单击[测站设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

2. 单击“测站点名”或者“后视点名” 

   的 图标。 

 

 

 

 

3. 单击[清除列表]删除坐标文件。 

 

 

 

 

 

 

   坐标文件被删除。 

 

    

 坐标文件被删除后，仪器内存中存储的 

坐标文件将被删除。但是，SD卡中存储 

的坐标文件依然存在。 

 

 

8.10 SD 卡数据结构 
 

SD 卡中的数据按照下述目录结构保存。 

在仪器的扫描范围内，选择合适的扫描区域或者目标。 

 

 

 

 

 

 

 

扫描设置 测站设置 数据浏览 

开始扫描 

靶标扫描 

测站/后视 STA0001 

Pattern1 

后视扫描 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

坐标列表 

导入列表 清除列表 

确定 取消 

确定 取消 

坐标列表 

导入列表 清除列表 

名称 

名称 
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整个扫描数据存储示例如下： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

测站信息文件（sta 文件格式） 
后视点云文件（clt 文件格式） 
后视 3D 坐标（trg 文件格式） 
相机定向/校正数据(binEXT 文件格式) 

 STA0001（测站数据文件夹） 

SCN00001（扫描数据文件夹） 
点云文件（clr 文件格式） 
JEPG 文件，例如：0000.jpg，0001.jpg 
角度文件，例如：0000.ang，0001.ang 
倾斜定向文件，例如：0000.tor，0001.tor 
BMP 文件 
动态参数文件，例如：0000.kin，0001.kin 

SCN00002（扫描数据文件夹） 

TAR00001（靶标数据文件夹） 
点云文件（clt 文件格式） 
3D 坐标文件（trg 文件格式） 
 

STA0002 

STA0003 

测站信息文件（sta 文件格式） 
后视点云文件（clt 文件格式） 
后视 3D 坐标（trg 文件格式） 
相机定向/校正数据(binEXT 文件格式) 

SCN00003 
SCN00004 

测站信息文件（sta 文件格式） 
后视点云文件（clt 文件格式） 
后视 3D 坐标（trg 文件格式） 
相机定向/校正数据(binEXT 文件格式) 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

        9. 测站设置 
 

与扫描相关的数据，如测站点名、后视点名、靶标点名和 3D 数据等，存储在测站内（测站数据

文件夹）。 

 

当移动或重新设站时，请重新建立一个新的测站。 

 

 

 

测站数据存储在 SD卡中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

9.1 新建测站 
 

 [示例]测站名称：STA0002。 

    参见“6.8 数字和字母输入” 

 

测站 

后视点 1 

测站点 1 

 STA0001（测站数据文件夹） 

测站信息文件（sta 文件格式） 
后视点云文件（clt 文件格式） 
后视 3D 坐标（trg 文件格式） 
相机定向/校正数据(binEXT 文件格式) 

SCN00001（扫描数据文件夹） 
点云文件（clr 文件格式） 
JEPG 文件，例如：0000.jpg，0001.jpg 
角度文件，例如：0000.ang，0001.ang 
倾斜定向文件，例如：0000.tor，0001.tor 
BMP 文件 
动态参数文件，例如：0000.kin，0001.kin 

SCN00002（扫描数据文件夹） 

TAR00001（靶标数据文件夹） 
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新建测站的操作步骤 

1. 单击 。 

 

 

 

 

 

2. 输入“测站点名”（如：“STA0002”）， 

   然后单击[Ent]键完成新建测站。 

 

 

 

 

 

 

更改测站名为“STA0002”。 

 

 

 

 

 

9.2 点名设置（测站点名和后视点名） 
在数据后处理过程中，扫描获得的点的坐标有可能发生改变，因此必须设置测站点名和后视点名。 

 

 选择已知点点名 

从已经导入的坐标列表中选取对应的测站点名和后视点名，用于扫描数据的后处理操作。在执行

靶标扫描前，应先从坐标列表中选取正确的测站点名和后视点名。 

 

关于坐标文件导入的相关操作，    “8.9 编辑坐标点文件” 

关于靶标扫描，    “10.1 靶标扫描” 

设置测站点名和后视点名的操作步骤 

1. 单击“测站设置”图标。 

 

 

 

 

 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

STA0002 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

2. 单击“测站点名”栏的 图标。 

 

 

 

 

 

3. 从坐标列表中，选择正确的测站点，单击 

   [确定]键。 

   测站点名及其相应的坐标将被保存。 

   此时，如果您想更改坐标列表中的测站点 

   点名，选中测站点名的编辑栏，然后输入 

   其他的测站点名即可。 

 

 

4. 单击 图标，测量仪器高。 

   （或者直接输入仪器高（IH）。） 

 

 

 

 

 

5. 单击 图标，查看测站点的影像。 

 

 

 

 

 

 

 显示影像时，下对中激光关闭。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

坐标列表 

导入列表 清除列表 

点名 

确定 取消 

测站/后视 

后视扫描 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

确定 取消 

观测 取消 

测站/后视 STA0001 

测站点名 

后视点名 

后视扫描 

确定 取消 
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6. 如右图所示，使仪器对中。 

7. 单击[观测]，仪器自动测量仪器高。 

   观测完毕后，自动输入仪器高值。 

   注：需要使用仪器携带的专用反射片。 

 

 

   如果不需要查看测量点影像，在第 5步 

直接按[观测]键。 

 

 

 

 

8. 单击后视点名一栏的 图标，从坐标列表 

   中选择后视点。 

 

   此时，如果您想更改后视点点名，直接在后 

   视点名处键入更改后的点名即可。 

 

9. 单击[后视扫描]。 

   显示后视点区域影像。 

 

10. 在后视点名编辑栏输入后视点名 

   （如：BS0002）。 

关于图示中显示的“ScnAng”和“HR”，请参 

见“10.1 靶标扫描”。 

   ScnAng：扫描角度 

   HR：目标高（靶标高） 

11. 单击 图标切换相机模式至长焦模式，然后 

 在影像中选中后视点。此时，后视点将会居中显 

 示，并且仪器会自动转向后视点位置。 

 

12. 单击[开始]，仪器开始扫描作业。 

 

 

 仪器扫描过程中，有时出现 

“内部检校，请等待…”，此为正常情况。 

 单击 图标停止扫描时，会出现一些延时。 

 

 

 

测站点 仪器高观

测目标 

测站/后视 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

STA0001 

1-00 

1.5 

BACK-1 

后视扫描 

BS0001 

正在扫描…. 

开始 取消 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 如右图，显示扫描结果。 

 

 

 

 

 

13. 单击[确定]。 

后视定向后，仪器高、后视点名和后视坐标 

将被保存在仪器内存中。 

确认窗口上单击[确定]。 

 

 

 

 GLS-2000的后视目标只能是棱镜或者 

靶标贴片。 

 根据扫描距离的远近，选择合适的靶标贴片。 

（   “6.9 准备靶标”） 

 

 

 

 导入点名（测站点或者后视点） 

在输入测站点名和后视点名后，可以进行后视扫描操作。当扫描完毕用电脑处理数据时，也有机

会可以输入测站点和后视的坐标数据值。 

 

[示例]如下： 

   测站点名    ：OCC-1 

   仪器高      ：1.5m 

   后视点名    ：BACK-1 

 

步骤： 

 

1. 单击[测站设置]图标。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

确定 

测站/后视 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

STA0001 

1-00 

1.5 

后视扫描 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 
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2. 在测站点名输入栏输入测站点名。 

 

3. 单击 图标，然后单击[观测]测量 

   仪器高。 

   （如果事先知道仪器高，直接输入即可。） 

 

4. 在后视点名输入栏输入后视点名。 

 

5. 按[后视扫描]键。 

 

 

 

 

 

6. 单击 图标切换相机模式至长焦模式， 

   然后在目标影像中选中后视点。此时，后 

   视点在影像中居中显示，并且仪器自动瞄 

   准后视点。 

关于图示中显示的“ScnAng”和“HR”，请参 

见“10.1 靶标扫描”。 

   ScnAng：扫描角度 

   HR：目标高（靶标高） 

 

7. 按[开始]键，仪器开始扫描作业。 

 

 

 

 仪器扫描过程中有时出现 

“内部检校，请等待…”，此为正常情况。 

 单击 图标停止扫描时，会出现一些延时。 

 

 

   如右图，显示扫描结果。 

8. 按[确定]键。 

 

 

 

 

 

 

测站/后视 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

STA0001 

后视扫描 

开始 取消 

BACK-1 

正在扫描…. 

确定 

测站/后视 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

STA0001 

后视扫描 

OCC-1 

1.5 

BACK-1 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

   设置的仪器高、后视点名和后视点坐标 

   将被保存到仪器内存中。 

 

 

 

 

 

测站/后视 

确定 取消 

测站点名 

IH 

后视点名 

STA0001 

1-00 

1.5 

后视扫描 
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                          10. 扫描 
 

GLS-2000提供了两种扫描方式：靶标扫描和 3D扫描。 

靶标扫描：用于扫描单个目标物，如标靶或者棱镜。 

3D 扫描：用于获取 3D 海量数据。 

扫描后的数据保存在 SD卡中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

靶标扫描 

   进行靶标扫描时，靶标应安置在 3D扫描的区域范围内。当进行多站点云数据扫描时，靶标扫

描获得的数据将作为多站数据拼接的依据。靶标扫描获得靶标中心位置的坐标数据。 

 

3D 扫描 

   3D扫描用于获取扫描范围的三维点云数据。 

   扫描前，应首先确认扫描物体至仪器的大致距离，其次是确定采用多大的扫描分辨率。 

 

 数据扫描完成后，SD 卡中保存的数据文件名与项目名称一样。 

 

 

10.1 靶标扫描 
 

靶标扫描对于数据后处理时确定 3D扫描位置信息是必需的。 

因此，设置靶标时必须确保在下一站也能够可视。 

安置靶标在扫描物体上，或者在扫描物体附近，执行扫描。 

 

 只能使用拓普康 GLS-2000配套的棱镜或者靶标贴片。 

 为了获得数据的坐标位置信息，必须扫描三个及三个以上的靶标。将靶标设置在每个测站都能

够照准的三个及三个以上的位置。 

 

 STA0001（测站数据文件夹） 

测站信息文件（sta 文件格式） 
后视点云文件（clt 文件格式） 
后视 3D 坐标（trg 文件格式） 
相机定向/校正数据(binEXT 文件格式) 

SCN00001（扫描数据文件夹） 
点云文件（clr 文件格式） 
JEPG 文件，例如：0000.jpg，0001.jpg 
角度文件，例如：0000.ang，0001.ang 
倾斜定向文件，例如：0000.tor，0001.tor 
BMP 文件 
动态参数文件，例如：0000.kin，0001.kin 

SCN00002（扫描数据文件夹） 

TAR00001（靶标数据文件夹） 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 对于安置了靶标贴片的地方，是无法获得 3D 扫描数据的。所以，不要在重要的扫描位置安置

靶标贴片。 

 不要把靶标设置成一条直线。将靶标均匀分布在 3D扫描区域范围内。 

 根据扫描距离的不同，使用合适的靶标贴片。（    参见“6.9 靶标准备”。） 

 

[示例]：扫描靶标 pt01~pt06 
        靶标 pt01高度：1m（输入范围：-999.999m ~ 999.999m） 

操作步骤 

1. 按[靶标扫描]按钮。 

 

 

 

 

 

 

2. 按 图标切换相机模式至“长焦相机”, 

   然后单击靶标（pt01）。 

   目标 pt01 在影像里居中显示，仪器自动照准靶 

标位置。 

 

3. 输入“靶标名称”，“ScnAng（扫描角度）”和 

  “HR（靶标高）”值，然后按[开始]键，[停止]键 

   或者[照准设置]键。 

 

例如：靶标名称：pt01 

      ScanAng ：2° 

      HR     ：1m 

       参考“10 扫描”的“靶标搜索范围设置” 

       参考“10 扫描”的“设置靶标高” 

 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 
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 确保选择了目标类型（棱镜或者靶标贴片）。 

 

正在进行靶标扫描……. 

 

 仪器扫描过程中有时出现 

“内部检校，请等待…”，此为正常情况。 

 单击 图标停止扫描时，会出现一些延时。 

 

4. 如右图所示显示扫描结果，检查扫描距离无误 

   后，按[确定]键。 

 

 

 

 

   返回主菜单界面。 

 

5. 如果靶标扫描失败，重复第 1步~第 4步，直到 

获得靶标“pt06”的扫描数据。 

 

 

 设置搜索范围 

扫描距离（m） 搜索范围（度） 靶标贴片 

2-5 2.5 小 

5-10 1.0 小 

10-20 1.0 小，中 

20-50 0.5 小，中，大 

50-100 0.5 中，大 

100-200 0.5 大 

 根据现场环境选择恰当的搜索范围。 

 

按键的说明 
切换 

广角相机模式 

激光对中关闭 

长焦相机模式 

棱镜 靶标贴片 

激光对中打开 

影像缩放（只有切换到长焦相机模式才有效） 

确定 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

正在扫描…. 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 靶标类型 

靶标 扫描范围（m） 大小（m） 

靶标贴片（大） 2.5 0.12 

靶标贴片（中） 1.0 0.06 

靶标贴片（小） 1.0 0.03 

棱镜 10-100 
棱镜-2 

棱镜-5 

 

 

 

 设置靶标高度 

地面上的坐标点输入仪器高后，就可以作为连接点完成不同测站间的数据拼接。 

   如下所示设置目标高（靶标高）： 

 

 

10.2 3D 扫描 
 

3D 扫描获得被扫描物体的三维信息数据。 

要开始 3D扫描，首先要确定扫描区域并设置相关的扫描参数。 

如果要使用靶标扫描数据，请确保 3D 扫描的区域内包含公共靶标。 

 

 当仪器的扫描单元高速旋转时，会产生共鸣现象。此时，可以适当缩短三脚架腿减少共鸣影响。 

 

 扫描范围 

GLS-2000提供两种 3D 扫描方式：“区域扫描”和“全圆扫描”。“区域扫描”只扫描指定区域的范

围，“全圆扫描”则扫描整个 360°全圆范围。一般情况下，建议用户采用“全圆扫描”方式。 

 

 当扫描区域经过仪器顶部或者进行全圆扫描时，请卸掉仪器顶部把柄。 

 

区域扫描设置 

  通过以下方式设置指定区域的扫描范围。 

  通过瞄准扫描区域内的左上角和右下角，来指定扫描区域。内置相机将拍摄指定区域内的影像。 

靶标坐标 

靶标高度 

连接点 
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   区域扫描设置图标 

 

    

  全圆扫描设置 

  全圆扫描的整个区域示意如下： 

    
   全圆扫描图标 

 3D区域扫描 

3D 区域扫描操作步骤 

1. 按[扫描设置]图标 

 

 

 

 

 

2. 按 图标。 

 

 

 

 

 

3. 按 图标，切换相机模式到“长焦”模式。 

   旋转仪器粗略瞄准扫描区域的左上角，在显示屏 

   上精确点击扫描区域的左上角位置。 

4. 位置确认无误后，按[确定]键。 

 

 当在室内或者较暗的地方扫描时，可以打开激光 

 

左上角 

扫描区域 

右下角 

扫描范围 

水平 360° 
垂直 270° 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

扫描 

扫描区域 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

25mm@10m 

高速模式 

第一次回波 

编辑 确定 取消 

确定 取消 

瞄准扫描区域的左上角 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

指向功能精选取扫描位置。 

5. 旋转仪器粗略瞄准扫描区域的右下角，在显示屏 

   上精确点击扫描区域的右下角位置。 

6. 位置确认无误后，按 [确定]键。 

   完成扫描区域选取。 

 

 

7. 设置扫描间隔。 

   有关设置选项的详细信息，请参见 

       参见“7.3 设置扫描参数” 

 

8. 按[确定]键。 

 

 

9. 按[开始扫描]键 

 

 

 

 

 

   当相机的曝光设置功能打开时，显示屏上显示 

   相机的曝光值，可以滑动曝光值下方的滑动条 

   调节亮度值。 

       参见“7.2 相机设置（视场角和分辨率）” 

 

10. 按[确定]键。 

   扫描进度条如右图所示。 

 

 仪器扫描过程中有时出现 

“内部检校，请等待…”，此为正常情况。 

 单击 图标停止扫描时，会出现一些延时。 

 

 

11. 如右图显示扫描后的结果。检查扫描的区域 

无误后，按[确定]键。 

 

 

 

 

 

瞄准扫描区域的右下角 

确定 

扫描 

扫描区域 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

25mm@10m 

高速模式 

第一次回波 

编辑 确定 取消 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

确定 取消 

曝光值滑动条 

确定 

正在扫描…. 
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 3D全圆扫描 

3D 全圆扫描操作步骤 

1. 按[扫描设置]图标 

 

 

 

 

 

2. 按 图标。 

 

 

 

 

 

3. 设置扫描间隔。 

   有关设置选项的详细信息，请参见 

       参见“7.3 设置扫描参数” 

 

4. 按[确定]键。 

 

 

5. 按[开始扫描]键 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   当相机的曝光设置功能打开时，显示屏上显示 

   相机的曝光值，可以移动曝光值下方的滑动条 

   调节亮度值。 

 

 

 

6. 按[确定]键。 

开始扫描 

标靶扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

扫描 

扫描区域 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

高速模式 

第一次回波 

编辑 确定 取消 

扫描 

扫描区域 

扫描分辨率 

扫描模式 

回波选择 

25mm@10m 

高速模式 

第一次回波 

编辑 确定 取消 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

确定 取消 

曝光值 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

 

 仪器扫描过程中有时出现 

“内部检校，请等待…”，此为正常情况。 

 单击 图标停止扫描时，会出现一些延时。 

 

 

 

7. 如右图显示扫描后的结果。检查扫描区域无误后， 

按[确定]键。 

 

 

 

 

 

10.3 浏览 SD 卡中的数据 
 

以下描述如何浏览 SD 卡中保存的数据。 

 

操作步骤 

1、按[数据浏览]图标。 

 

 

 

 

 

 

2、选择要查看的数据文件，按[打开]键。 

   注：可以显示 Bitmap和 JPEG 格式的图片文件。 

 

 

 

 

 

 

确定 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

选择数据文件 

删除 打开 返回 

正在扫描…. 
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11. 检验和校正 
 

GLS-2000是精密测量仪器，为保证仪器的性能和精度，测量作业实施前后的检验和校正十分必要。 

 仪器经长期存放、运输或受到强烈撞击而怀疑受损时，应注意进行特别仔细的检查和保养。 

 检校仪器前应确保仪器架设的稳定和安全。 

 

11.1 圆水准器的检校 
 

如果 GLS-2000仪器的圆水准气泡在仪器安平状态下偏离了中心位置，按照以下步骤进行校准。 

操作步骤 

1. 卸下仪器的三角基座。 

2. 将三角基座安装到校准仪器上（如全站仪或经纬仪）。 

3. 使用校准仪器的长水准气泡严格整平仪器。此时， 

   如果圆水准器的气泡没有偏离中心位置，则表明圆 

   水准器不需要校准。 

 

 

 

4. 如果圆水准器的气泡偏离了中心位置方向，使用校正针 

   旋转圆水准器的校正螺丝，使气泡居中。 

 

 

 

 

 

 

 

11.2 倾斜传感器的检校 
 

检验并校正倾斜传感器零点误差，使仪器的倾斜传感器零点位于正确位置。校正前，将仪器安置

在稳定的基座上。 

操作步骤 

1. 按[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

 

长水准器 校准仪器 

圆水准器 

圆水准器校正螺丝 

圆水准器 

圆水准器校正螺丝 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

2. 按[参数]。 

 

 

 

 

 

 

3. 按[倾斜零点]键。 

 

 

 

 

 

 

4. 整平仪器，并控制 XY倾斜值在 30 秒之内。 

5. 按[开始]键。 

   仪器将会自动进行倒镜读数。 

6. 按[开始]键。 

   倾斜传感器零点校正完成。 

 

 

 

11.3 激光对中器的检校 
 

扫描仪的激光对中器需要检校，以确保激光对中器的对中点位与仪器的中心位置在一条铅垂线

上。 

操作步骤 

1. 精确地整平仪器。 

2. 按[扫描设置]图标。 

 

 

 

 

3. 按[参数]键。 

 

 

 

 

 

 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

倾斜零点 对中影像 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

开始 取消 

调整 X,Y 倾斜值至 30 秒内 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

激光对中 
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4. 按[激光对中] 

 

 

 

 

 

 

5. 水平旋转仪器。 

 仪器旋转过程中，地面上的激光点几乎都在同一  

点上，则不需要校准。 

 仪器旋转过程中，地面上的激光点沿某一圆弧运 

动，则需要进行校准。 

 

6. 手动转动扫描仪，粗略地对准。 

 

7. 使用 图标精确地校正激光束。 

   当校正激光束时，扫描仪将会被锁定。如果需要 

   解锁，手动转动扫描仪即可。 

 

 

 

 

8. 按[确定]键。 

   激光束校准完成。 

 

 按 图标关闭激光对中器，然后显示屏显示相机获取的对中点影像数据。 

 

 

 精确地校准仪器，否则会导致仪器“自动量高”值产生误差。 

 当经过多次仪器校准后，地面上的激光点仍然沿某一圆弧运动时，请与拓普康技术中心联系处

理。 

 

 

11.4 对中器影像的检校 
 

使仪器对中器获取的点位影像中心位置与仪器的中心位置在一条铅垂线上。 

当对中器获取的影像中心位置对准了测量点位标志时，仪器的中心点位置也就对准了测量点。 

 

 

EDM 设置 

参数 

倾斜零点 对中影像 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

激光对中 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

操作步骤 

1. 精确地整平仪器。 

2. 按[扫描设置]键。 

 

 

 

 

 

3. 按[参数]键。 

 

 

 

 

 

4. 按[对中影像] 

 

 

 

 

 

 

5. 轻按屏幕，然后移动测量点附近的十字丝。 

 

6. 使用上、下、左、右方向按钮，将十字丝精 

   确对中测量点标志。 

   对准后，按[确认]键。 

 

7. 按 键打开激光束并显示 XY倾斜值。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开始扫描 

靶标扫描 

测站设置 扫描设置 数据浏览 

EDM 设置 

温度/气压 棱镜 

参数 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

EDM 设置 

参数 

倾斜零点 对中影像 

时间/日期 

LCD 

声音 

单位 

激光对中 

确定 取消 

确定 取消 
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             12. 电池充电 
 

 

 电池在出厂时并未充电。使用前请充满电。 

 充电器在充电时发热属于正常现象。  

 不要试图对指定电池之外的其他电池充电。 

 充电器只能在室内充电。切勿用于室外。 

 电池不能在指定的充电温度范围之外进行充电，否则即使充电指示灯闪动也无法给电池充电。

放回仪器箱之前，请务必将电池从充电器上取下。 

 存储电池前，请将电池从充电器上拔下。 

 不充电时，请将充电器电缆插头与电源断开。 

 电池应存放在干燥的室内并且室内温度在如下表所示的温度范围内。如果电池长期不使用时，

电池应当至少每 6个月充电一次。 

 

 

 

 

 

 电池是通过化学产生电量同时具有有限寿命的载体。当电池很少被使用且正确充放电时，电池

也会随着时间的推移其内部电池容量逐渐减少，电池的工作时间也会相应缩短。因此，客户需

要根据需求更换新电池。 

充电操作步骤 

1. 将电源电缆与充电器连接好（CDC68A）后， 

把插头插入电源插座中 

 

2. 将电池上的导槽对准充电器的导块后 

   沿箭头方向推入电池。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

存储时间 温度范围 

≤1周 -20~50℃ 

1周~1个月 -20~45℃ 

1个月~6个月 -20~40℃ 

6个月~1年 -20~35℃ 

导槽 

充电槽 1 

充电器指示灯 

充电槽 2 

导块 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

3. 充电指示灯闪动表示开始充电。 

4. 充电指示灯一直亮，表示充电完成。 

5. 取出电池，拔下电源插头。 

 

 

 

 

 
 充电槽 1和 2：  

充电器对先插入的电池进行充电。当同时插入了两块电池时，充电器首先对电池槽 1的电池充

电，电池槽 1的电池充满电后，再对电池槽 2的电池充电。（  操作步骤 2）  

 

 充电指示灯： 

当不在指定的充电温度范围内或电池插入不正确时，充电指示灯将会关闭。除此之外若出现充

电指示灯不亮的情况，请与拓普康技术中心联系处理。（    操作步骤 2和操作步骤 3） 

 

 充电时间 (温度：25°C)： 

BDC70：大约 5.5小时。 

   （当处于低温或者高温环境下，充电时间会延长。） 
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                     13. 仪器存放 
 

仪器使用完后，按照下图存放好。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

电池充电器 
（CDC68A） 

 电源线 
 SD 卡 
 量高尺 

电池 
（BDC70） 

GLS-2000 

工具袋 

电池 
（BDC70） 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

            14. 可选附件 
 

以下是 GLS-2000 仪器可供选购的特殊附件。 

  外接电源电缆 PC-21 

   连接到外接电源上。 

 

  靶标板（大号、小号） 

   安装靶标贴片（磁性），可插入棱镜支架。 

 

 

  靶标贴片（大号、中号、小号） 

   GLS-2000 的专用靶标贴片。 

   根据扫描距离选择靶标贴片。 

 

 

  靶标贴片（磁性） 

   （大号、中号、小号） 

   GLS-2000 的专用靶标贴片。 

   根据扫描距离选择靶标贴片。 

 

 

  可倾斜 1P W8 棱镜 

 

 

 

 

 

  棱镜支架 

   连接靶标版 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

外接电源连接线 PC-26 

靶标板（大） 靶标板（小） 

靶标贴片（大） 靶标贴片（中） 靶标贴片（小） 

靶标贴片（大） 
（磁性） 

靶标贴片（中） 
（磁性） 

 

靶标贴片（小） 
（磁性） 

 

可倾斜 1P W8 棱镜 
 

棱镜支架（型号：3WP） 
 

GLS-2000 连接头 
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               15. 错误信息和警告信息 
 

本章列出了 GLS-2000 仪器在使用过程中可能遇到的错误信息和警告信息及其相应的解决方法。 

如果以下错误信息和警告信息重复出现，表明仪器已经发生故障，请与拓普康技术中心联系处理。 

15.1 错误信息 
 

错误信息 错误代码 说明 处理措施 

Communication Error 

code: XXXX 

（通讯错误代码：XXXX） 

7000 

8000 

9000 

内部数据传输时

出错。 

关机后重启。 

如果错误信息仍

然出现，则联系维

修检查。 

Ranging unit Error 

code: XXXX 

（测距单元错误代码：XXXX） 

2000 

3000 

激光束发射系统

出错。 

Tilt unit Error 

code: XXXX 

（倾斜补偿器错误代码：XXXX） 

6000 
无法与倾斜补偿

器通讯。 

Servo unit Error 

code: XXXX 

（驱动马达错误代码：XXXX） 

4000 
驱动马达出现错

误。 

Ranging initialize Error 

code: XXXX 

（测距单元初始化错误代码：XXXX） 

9000 

初始化时出现内

部检校错误，无法

进行扫描操作。 

 

15.2 警告信息 

类型 警告信息 说明 处理措施 

SD卡 

Format failed. 

(格式化错误) 

SD卡格式化时发生错

误。 

重新正确地插入 SD卡。如果

错误信息仍然出现，从下面

网址下载 SD卡格式化操作手

册。

(https://www.sdcard.org/

jp/downloads/formatter_4

)。 

如果使用上述方法仍无法正

确地格式化 SD卡，说明 SD

卡已经损坏。请更换一个完

好的 SD卡。如果更换新的 SD

卡后，仪器仍然出现警告信

息，则联系维修检查。 

 

 

SD card is not seated 

Please re-seat 

(SD 卡松动，请重新插

卡) 

无法识别 SD卡。 

https://www.sdcard.org/jp/downloads/formatter_4
https://www.sdcard.org/jp/downloads/formatter_4


 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

 

类型 警告信息 说明 处理措施 

扫描 

设置 

H Internal too small. 

Please set again 

(水平间隔太小，请重

新输入) 扫描区域的起始点和

终点距离太近。 
指定一个较宽的区域。 

V Interval too small. 

Please set again. 

(垂直间隔太小，请重

新输入) 

Scanning Error 

(扫描错误) 
扫描时发生错误。 

无法扫描到靶标。 

长按仪器的电源键关机并重

启仪器。如果该方法无效，

则取出内置电池或断开外接

SD card lacks space! 

Chang SD card 

(SD 卡容量不足！请更

换 SD卡) 

SD卡剩余容量低于扫

描数据所需的容量。需

要更换 SD卡。 

删除 SD卡中无用的数据，或

者更换容量足够的 SD卡插

入。 

数据 

选择 

Failed to delete this 

file/folder. 

(无法删除指定文件

夹) 

数据文件或者存放路

径已经被删除。 

重新正确地插入 SD卡。如果

错误信息仍然出现，从下面

网址下载 SD卡格式化操作手

册。

(https://www.sdcard.org/

jp/downloads/formatter_4

)。 

如果使用上述方法仍无法正

确地格式化 SD 卡，说明 SD

卡已经损坏。请更换一个完

好的 SD卡。如果更换新的 SD

卡后，仪器仍然出现警告信

息，则联系维修检查。 

This file can't open! 

（无法打开指定文件） 

被选文件为非 BMP或

JEPG文件。 
选择 BMP或 JEPG 文件。 

倾斜 

补偿器 

Tilt Over 

(倾斜超限) 

倾斜补偿器打开时，如

果仪器的倾斜值≧±

6′，在[倾斜检校]界

面会显示超过±30″

的倾斜值。 

精确整平仪器。 

Paused by vibration! 

(仪器受到震动，暂停

作业) 

倾斜补偿器打开时，如

果仪器受到震动，正在

进行的扫描作业将会

停止。直到恢复稳定

后，仪器才会自动恢复

扫描作业。当仪器倾斜

过大时，也会出现此警

告信息。 

当震动持续发生或者仪器倾

斜超限时，扫描作业无法正

常恢复。 

此时，应该关闭倾斜补偿器，

然后进行扫描作业。 

https://www.sdcard.org/jp/downloads/formatter_4
https://www.sdcard.org/jp/downloads/formatter_4
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电源，再重新启动仪器。如

果仍然出现该警告信息，则

联系维修检查。 

Window is dirty, Wipe 

clean. 

(镜头脏了，请清理干

净) 

仪器检测到测距镜头

附着有异物而暂停扫

描作业。 

重新开始或者停止作业前，

检查和清理测距镜头上的异

物。 

靶标 

扫描 

Cannot find target 

(无法捕获靶标) 
无法捕获靶标中心 

仪器扫描时可能没有对准目

靶标或靶标被遮挡了。 

或者，靶标附近有高反射率

物体存在干扰了仪器。 

此时应重新确认靶标周围的

状况，并再次扫描。如果错

误依然存在，重新启动仪器

并再次扫描。如果还是无法

扫描，则联系维修检查。 

Deviation seems to be 

large  

Distance Dev: **mm 

Angle Dev :**arcsec 

（观测值误差偏大） 

仪器扫描数据的误差

值，会因扫描作业的临

时中断或较差的气候

条件的影响而增加。 

Measurement failed 

(扫描失败) 
靶标扫描时发生错误。 

电池 
Battery Low! 

(电量低) 

电池电量不足。或者仪

器电量已耗尽。 
更换满电的电池。 

导入 

坐标点 

Can not find data. 

Please start over. 

（没有发现数据，请导

入坐标点） 

当没有发现可用的 CSV

格式数据时，显示此警

告信息。 

检查 CSV格式数据是否正

确。 

No coordinates are 

selected. 

Please import csv 

file. 

(无法选择坐标数据。

请导入 CSV文件。) 

当仪器里不存在需要

导入的坐标点名或坐

标时，显示此警告信

息。 

导入带有坐标点名或坐标的

CSV文件到仪器里。 

This is not csv file. 

Reading file failed. 

(非 csv 文件，文件读

取失败) 

当导入的坐标文件不

是 csv格式文件时，显

示此警告信息。 

选择 csv格式文件导入。 

Exceeded the number 

of registration. 

(超出可导入点数的范

围) 

当导入的CSV文件里超

过 250个坐标点时，显

示此警告信息。 

仪器自动导入第 1个至第

250个坐标点。 

List does not exist. 

Please start over 

(点列表不存在，请重

新导入) 

当你试图去删除一个

点列表，但是仪器内并

没有该点列表时，显示

此警告信息。 

删除前，从 CSV文件中导入

坐标点列表。 

相机 

Can not determine 

exposure value. 

Scan is cancelled. 

(无法获取相机曝光

值，扫描取消。） 

当自动曝光调整没有

完成时，显示此警告信

息。 

重新手动设置拍照的范围和

曝光值。 

 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

         16. 技术指标 
测量类型 

距离测量模式             ：脉冲法 
角度测量模式             ：增量法 

 
一般性指标 

尺寸                     ：152（长）×293（宽）×411.5（高）mm 
重量                     ：10kg（含电池和基座） 
仪器高                   ：226mm（从仪器基座底部到仪器中心位置的距离） 
工作温度                 ：-5~45℃ 
存储温度                 ：-20~60℃ 
防尘防水等级             ：IP54（基于 IEC60529标准），防尘等级 2级 

 

扫描单元 

扫描测量距离
*1） 

反射率 
扫描模式 

高清模式 高速模式 安全模式 长距模式 近景模式 
9% - - - - 40m 
18% 40m 90m 90m 150m - 
90% 100m 210m 210m 350m - 

扫描测量精度
*1）,*2） 
(90%)反射率 

距离精度 
3.5mm(σ) 3.5mm(σ) 4.0mm(σ) 3.5mm(σ) 3.5mm(σ) 
1~90m 1~110m 1~110m 1~150m 1~40m 

表面精度 
2.0mm(σ) 2.0mm(σ) 2.0mm(σ) 2.0mm(σ) 2.0mm(σ) 
1~90m 1~110m 1~110m 1~150m 1~40m 

  
 角度精度（水平）         ：6″ 
  角度精度（垂直）         ：6″ 
  扫描速度                 ：最大 120,000点/秒 *3） 
  扫描分辨率 
    光斑大小 
      高清模式             ：直径≤Ø7mm（1~20m） 
                           ：直径≤Ø4.1mm（1~20m）(FWHM) 
      高速模式/安全模式/长距模式/近景模式 
                           ：直径≤Ø19mm（1~150m） 

  ：直径≤Ø11.2mm（1~150m）(FWHM) 
    点间隔                 ：最小 3.1mm（10m处） 
    最大点数               ：H：20,268点，V：15,202 点/列 
  视场角 
    水平                   ：360°（最大） 
    垂直                   ：270°（最大） 
  激光 
    激光等级               ：3R（IEC EN60825-1） 
    测距激光               ：波长：1064nm，功率≤50mW 
    指向激光               ：波长：639nm，功率≤1mW 
  靶标扫描 
    靶标贴片 
      尺寸                 ：0.03m 

   靶标扫描范围         ：2~50m 
   捕获精度             ：3″（σ）（50m处） 

    棱镜（单棱镜） 
    
捕获精度             ：6″(σ)（50m处） 
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*1) 因气象条件和大气稳定性的变化有所差异。 
*2) 因扫描目标物的反射率和表面情况不同有所差异。 
*3) 因选取扫描模式的不同有所差异。 

 
相机单元 
  长焦相机 

 有效像素               ：5M（2,592×1,944） 
 视场角                 ：11.9°（H）× 8.9°（V） 

  广角相机 
 有效像素               ：5M（2,592×1,944） 
 视场角                 ：对角线 170° 

 
倾斜传感器 
  类型                     ：液态双轴补偿 
  补偿精度                 ：1″ 
  补偿范围                 ：±6′ 
  自动补偿器               ：打开(H/V)/关闭（可选） 
  倾斜偏差                 ：可改变 
 
显示器 
  类型                     ：3.5英寸 VGA TFT-LCD彩色触摸屏液晶显示器 
 
卡槽 
  类型                     ：SD卡 
  标准                     ：SD/SDHC存储卡（SD卡：6MB/sec，SDHC：Class 6或更高版本） 
  个数                     ：1个 
 
气泡灵敏度 
  圆水准气泡               ：10′/2 mm 
  电子气泡                 ：图形显示范围：6′（内圆） 

                          数字显示范围：±6′30″ 
激光对中 
  激光 
    激光等级               ：3R（IEC EN60825-1） 
    激光对中               ：波长：639nm，功率≤1mW 
    对中影像               ：视场角：1°（焦距：1m） 
 
供电电源 
  电源                     ：可充电锂电池 BDC70（4块） 
  工作时间（20℃时） 
    BDC70                  ：大约 2.5小时/4块（连续扫描） 
  外接电源                 ：14±1V（可使用 12V的汽车电瓶） 
  电池（BDC70） 
    额定电压               ：7.2V 
    容量                   ：5,240mAh 
    尺寸                   ：70（长）×40（宽）×40（高）mm 

 重量                   ：大约 197 克 
  电池充电器（CDC68A）    

 输入电压               ：交流 100~240V 
 电池充电时间/块（25℃时） 
   BDC70                ：大约 5.5 小时（当温度太高或太低时，充电时间会延长） 
 电池充电温度           ：0~40℃ 
 存储温度范围           ：-20℃~65℃ 
 尺寸                   ：102（长）×94（宽）×36（高） 
 重量                   ：大约 107 克 
 
 



 

                                      
 
 
 
 

                                                                                                                         
                                                                                               

 

                               17. 法律法规 
 

GLS-200 扫描作业时，请严格遵守当地的法律法规。下面的资料为相关国家和地区的相关法律

法规。 
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